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(54) СПОСОБ ИЗМЕРЕНИЯ ПРИ ПОМОЩИ ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНОГО ДАТЧИКА
(57) Реферат:

Изобретение относится к области
измерительной техники и может быть
использовано для измерения при помощи
дифференциального датчика. Сущность:
дифференциальный датчик содержит, поменьшей
мере, два преобразователя, которые связаны с
общим выходом датчика и выполнены с
возможностью подачи на них сигналов
возбуждения. Для выпрямления выходного
сигнала датчика используют синхронный
детектор, синхронизированный с сигналом
возбуждения и выполненный с возможностью
формирования парыквадратурных сигналов.Для
проведения цикла измерения на датчик подают
одновременно первый и второй сигнал
возбуждения, являющиеся противофазными. С
помощью устройства регистрации на выходе
регистрируют значения первой пары

квадратурных сигналов. Затемотключаютподачу
первого сигнала возбуждения при сохранении
подачи второго сигнала возбуждения и
регистрируют на выходе значения второй пары
квадратурных сигналов. После этого на основе
полученных значений первой пары находят
скалярное значение дисбаланса датчика,
соответствующее измеряемой величине. Значения
второй пары используют для компенсации
погрешностей нахождения скалярного значения
дисбаланса датчика. Проводят цикл измерения,
по меньшей мере, один раз. Технический
результат: снижение погрешности измерения
полезного сигнала дисбаланса
дифференциального датчика, предназначенного
для возбуждения противофазными сигналами
высокой частоты. 9 з.п. ф-лы, 4 ил.
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